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1 Environnement

1.1 Initialisation de ’environnement MPI
int [[MEERY(int * argc, char x*argv)

1.2 Rang du processus
int [EIMGTTNEEYYY (MO comn, int * rang)

1.3 Nombre de processus
int [ENCTTERER (UFMETT comm, int * nb_procs)

1.4 Désactivation de I’environnement MPI
int [VNFEEVEET) (void)

1.5 Arret d’un programme MPI
i3A A MPT_Abort [(MPI_Comm

comm, int error)

1.6 Prise de temps
double IMTFET (void)

2 Communications point a point

2.1 Envoi de message
R MPT_Send [

“const void * message,
int longueur,
P1_Datatype RSN

int rang_dest,
int ethuette,
comm)

2.2 Envoi non bloquant de message
int [INELRTIEL(

const void * message,
int longueur,
P1_Datatype ETISN

int rang_dest,
int etiquette,
comm,

*  Tequete)

2.3 Reception de message
R\ MPT_Recv ¢

void * message,

int longueur,
[MPI_Datatype JESEe

int rang_source,
int etiquette,
MPI_Comm comm,

*  statut)
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2.4 Reception non bloquant de message
int [ISENETYE (

void * message,

int longueur,
PI_Datatype [

int rang_source,
int etiquette,
MPI_Comm comm,
MPI_Request BN SN AcY)

2.5 Envoi et reception de message
R\ MPT_Sendrecv¢

cont void * message_emis,

int longueur_message_emis,
type_message_emis,

int =~ rang_dest,

int etiquette_message_emis,
void * message_recu,

int longueur_message_recu,
type_message_recu,

int rang_source,

int etiquette_message_recu,
comm,

*  statut)

53\ MPT_Sendrecv_replace[(

void * message_emis_recu,

int longueur,

type,

int rang_dest,

int etiquette_message_emis,
int rang_source,

int etiquette_message_recu,
comm,

*  statut)

2.6 Attegfe de la fin d’une communication
non bloquante

int [ENEERY (VBTG * requete, [UMEIEIAE * statut)
int IR (

WIFEELIEE *  requete,
int * drapeau,
MPI_Status/id statut)

3 Communications collectives
3.1 Diffusion générale
LA MPT_Bcast[¢

void * messsage,
int longueur,
MP1_Datatype RSN

int rang_source,
MPI_Comm comm)
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3.2 Diffusion séléctive

A MPT_Scatter|[(
const void *
int

MPI_Datatype
void *
int

MPI_Datatype

int

MPI_Comm

3.3 Collecte
EA MPT_Gather[¢

“const void *
int

MPI_Datatype
volid *
int

MPI_Datatype

int

MPI_Comm

pEAMMPT_Allgather ¢

const void *
int
void *

int
MPI_Datatype
MPI_Comm

3.4 Collecte et
S MPT_Alltoalll[(

“const void *
int

P Datatype
void *

int

3.5 Réduction
i8N VP T_Reduce[(

const void *
void *
int

MPI_Datatype
MPI_Op
int

MPI_Comm

message_a_repartir,
longueur_message_emis,
type_message_emis,
message_recu,
longueur_message_recu,
type_message_recu,
rang_source,

comm)

message_emis,
longueur_message_emis,
type_message_emis,
message_collecte,
longueur_message_recu,
type_message_recu,
rang_dest,

comm)

message_emis,
longueur_message_emis,
type_message_emis,
message_collecte,
longueur_message_recu,
type_message_recu,
comm)

diffusion

message_a_repartir,
longueur_message_emis,
type_message_emis,
message_collecte,
longueur_message_recu,
type_message_recu,
comm)

message_emis,
message_recu,
longueur,
type,
operation,
rang_dest,
comm)

operation =  [UZNUIVE | [VIERVERY] MIN (MPT_SUMMPT_PROD

MPI_BAND
MPI_LOR _
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bR MPT_Allreduceld
const void *
void *
int
MPI_Datatype
MPI_Op
MPI_Comm

message_emis,
message_recu,
longueur,
type,
operation,
comm)

3.6 Synchonisation globale

4.6 Validation des types
S P 1_Type_commit[(MPI_Datatype Jaisl

4.7 Etendue

jEAMMPT_Type_get_extent [¢
MPI_Datatype type,

5.6 Rang des voisins
S AVMPT_Cart_shift [

MPI_Comm comm,

int direction,
int pas,

int * rang_source,
int * rang_dest)

R MPT_BARRIER [(MPT_Comm[itil)
4 Types dérivés
4.1 Types contigus

5.7 Subdivision d’une topologie

i3 AW MPT_Type_contiguous|§

int

4.2 Types avec
L PI_Type_vector [

int
int
int

MPI_Datatype
MPI_Datatype i

nb_elements,
ancien_type,
nouveau_type)

un pas constant

nombre_bloc,
nbr_elt_par_bloc,
pas,

type_elt,
nouveau_type)

i3 AWM MPT_Type_create_hvector [

int
int
P1_Datatype 8

nombre_bloc,
nbr_elt_par_bloc,
pas,

type_elt,
nouveau_type)

MPI_Aint borne_inf_alignee,
MPI_Aint e taille_alignee)

ancien_type,
nouvelle_borne_inf,
MPI_Aint nouvelle_taille,

MPI:Datatype *  nouveau_type)

4.8 Taille d’un type
int [IFENSTIMCRET] (UFMETEGHL type, int * taille)

5 Communicateur

5.1 Partitionnement d’un communicateur
R A MPT_Comm_split[

MPI_Comm comm,

int couleur,

int cle,
VIS nouveau_comm)

5.2 Création d’une topologie cartésienne
R MPI_Cart_create|[(

A MPT_Cart_sub[(
MPI_Comm

const int

MPI_Comm

6 MPI-IO

comm,
dim_sub[],
comm_sub)

6.1 Ouverture d’un fichier

EAg I _File_openll
const char *
int
*

comm,
fichier,
attribut,
info,
descripteur)

6.2 Fermeture d’un fichier
int [UIINFEEISEEL] ([UIMFEE] * descripteur)

6.3 Changement de la vue

ELIMPL_File_set_vieu[
MPI_Datatype
MPI_Datatype

descripteur,
deplacement_initial,
type_derive,

motif,

4.3 Types a pas variable
L MPI_Type_indexedfd

int nb_elements,
const int longueur_bloc[],
const int pasl],

MPI_Comm comm,

int nb_dims,
const int dims[],

const int periodique(],
int reorganise,
UIZIeFT *  nouveau_comm)

const char * mode,

MPI_Info info)

6.4 Pointeur individuels
6.4.1 Positionnement du pointeur

MPI_Datatype
MPI_Datatype i

ancien_type,
nouveau_type)

4.4 Types sous-tableau
A !PI_Type_create_subarray[

int
const int
const int
const int
int

MPI_Datatype
MPI_Datatype i

nb_dims,
profil_tabl[],
profil_sous_tabl[],
adresse_debut[],
ordre,
ancien_type,
nouveau_type)

4.5 Types hétérogenes
SRV Type_create_structf¢

int
const int

const NIENEENT

nb_elements,
longueur_bloc[],
pasl],

const |UFEDEEFTYY ancien_typesl[],

MPI_Datatype i

nouveau_type)

5.3 Distribution des processus
R MPI_Dims_create [

int nb_procs,

int nb_dims,

int dims[])
5.4 Rang d’un processus

AN MPT_Cart_rank|[¢

[MPI_Comm)| comm,
const int coords[],
int * rang)

5.5 Coordonnées d’un processus

A MPT_Cart_coords|(
MPI_Comm comm,

int rang,
int nb_dims,
int coords[])

AN MPT _File_seek[(
MPI_File
MPI_Offset

int
6.4.2 Lecture
bAAIMPT _File_iread[(

v01g *

int

MPI_Datatype

descripteur,
position_fichier,
mode_seek)

non bloquante

descripteur,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,

NGRS * requete)

6.4.3 Lecture
SR PT_File_read|

Volg *

int

descripteur,
valeurs,
nb_valeurs,

VIAEOERERAS]  type_derive,
MPI_Status N4



6.4.4 Lecture collective

JAAAVPT File_read_alll[(

void *

int
MPI_Datatype
MPI_Status &

6.4.5 Ecriture

A VMPT File write[
MPI_File
const void *
int
MPI_Datatype
MPI_Status|i&d

descripteur,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
statut)

descripteur,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
statut)

6.4.6 Ecriture collective

AN MPT File write_alll(
MPI_File

const void *
int

MPI_Datatype
MPI_Status K

descripteur,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
statut))

6.5.2 Lecture
bW MPT_File read_at[¢

MPI_File
Vo1l *
int

MPI_Datatype
MPI_Status &

descripteur,
position_fichier,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
statut)

6.6.2 Lecture

AN MPT File_read_shared[§

VOlg *

int
MPI_Datatype
MPI_Status &

descripteur,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
statut)

6.5.3 Lecture collective

6.6.3 Lecture collective
IS MPI_File_read_ordered|§

6.5 Adresses explicites

6.5.1 Lecture non bloquante

jANAIMPT _File_read_at_alll(

MPI_File
MPI_Offset
void *

int
MPI_Datatypel
PI_StatusiE

6.5.4 Ecriture

AN MPT File write_at [
MPI_File
MPI_Offset
const void *
int
MPI_Datatype
MPI_Status &

descripteur,
position_fichier,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
statut)

descripteur,
position_fichier,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
statut)

MPI_File descripteur,
void * valeurs,
int nb_valeurs,

VIBDERERA ] type_derive,

MPI_Status IENEN-IEA 1)
6.6.4 Lecture collective non bloquante
B iPI _File_read ordered begin[d

w descripteur,
void * valeurs,
int nb_valeurs,

UZIDETERT  type_derive)
AN MPT File_read_ordered_end[(

% descripteur,
void * valeurs,

MPI_Status i

statut)

AN MPT File_iread_at [
MPI_File
MPI_Offset

void *
int

MPI_Datatype
MPI_Request i

descripteur,
position_fichier,
valeurs,
nb_valeurs,
type_derive,
requete)

6.6 Pointeurs partagés

6.6.1 Positionnement du pointeur

EhAMPI_File_seek_sharedl¢
MPI_Fil descripteur,
MPI_Offset position_fichier,
int mode_seek)

o3|
(0]

7 Constantes symboliques

MPI_ANY_TAGHEVMPI_ANY_SOURCEREVMPI_SUCCESSPAMMPI_STATUS_IGNORE

=

[MPT_CHARACTERJVMPT_LOGICALMEMPI_INTH
MPT_FLOAT[SMPT_DOUBLEN

[MPT_COMM_NULL AMPT_COMM_WORLD A
MPI_PROC_NULLBEMPI_STATUS_SIZER

==



