
Formulaire Dynamique des structures 

Oscillateur simple,   1 D.D.L 
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Ocillateur simple,  libre , non amortie   (C=0) 
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Oscillateur simple,  libre , amortie  

 

- Amortissement critique     𝜉 = 1 

-       
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- Amortissement subcritique  𝜉 < 1 
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- Amortissement supercritique 𝜉 > 1 
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-  

Oscillateur simple, forcé , amortie, sous sollicitation harmonique 
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