UE21 : Capteurs Proprioceptifs - TD1

Potentiometre linéaire en capteur de position push-pull
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Le capteur L& montage

WD On a directement d'aprés la figure 1.1 :

Rp(Ax) = Ry + %Ax Ro(l - —) (1.1)
Ri(Ax) = Ry - %"Ax Ro(l - —)

Compte tenu du montage réalisé, la tension de mesure est donnée par :
Rb(Ax)fRapp

R; + Ry(Ax) + Ry(Ax)f Ry

Rb(M)Rapp v

Ry(AX)R,p5 + (Ry(AX) + Rypp ) (Ry + Ri(AD) *

Vive: = V9 (1 ‘2)

Pour R, ,, = Ry a fortiori Ry, = Ry(Ax) et Ry,  Ry(Ax), en utilisant (1.1),
(1.2) devient :

Vies =

Ry(AD) (103
R, + Ro(Ax) + Ro(Ax) ° ~ R, + 2Ry \ g

Sous cette approximation la mesure est linéaire.

3 La scnsibilité de la mesure est donnée par :
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Pour que cette sensibilité soit maximale on doit avoar K, = 0. Dans ce cas, on a
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La sensibilité réduite s en déduit immédiatemment et on a
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I3 Comme on a x = xp + asinawr, la vitesse de déplacement du curseur est donné
par v = wag cos wi, on en déduit fi,, = ppg2ma = 3,2 He,
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